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MLDOOR-X KABIN KAPISI KONTROL KARTI

MLDOOR-X m_ ikrolift AC20 Trafo Girisi,60...90VA 0-20 Volt
= zl =] MOTOR 24V DC Motor
@ @pmm AKU 12V 1.2 Ah kuru akii
E+ Enkoder (+)
I§I y EN Enkoder
TANITMA E- Enkoder (-)
KL Kapama Limit
(Kapi kapali iken agik)
AKU AL Agma Limit
AC20 _MOTOR (+) (- E+ EN E- KL AL OR POMPA (Kap! agik iken agik)
(¢] [¢] [¢] [¢] ke] [e] OOOOOOOO OR Limit ortagi
POMPA  48-190 V DC pompa gerilimi

(220 V AC ilede beslenebilir)

PROGRAMLAMA ( Ver. 1.0)

* Programa girebilmek i¢in PROG/REV tusuna basilir. Ekranda ' Pr ' yazar.

* Ekranda ' Pr ' yazarkenV tusuna (TANITMA) basilarak kapinin boyutu karta tanitilir. Bu iglem P17 programindaki tanitma
hizinda yapilir. Tanitma islemi bittiginde ekrana enkoderden alinan pulse sayisi 4 haneli olarak
ikiger ikiser yazdirihr. Fabrika degerleri secildiginde 90 lik kapi baz alinir ve tanitma iglemi yapiimadan énce 0900 pulse
degeri otomatik olarak segilir.

* PR/TEST tusuna 2 saniye basili tutularak program baslatilir.

* Program basladigi zaman displayde sirayla ' P ' harfi ve program numarasi degisimli olarak gérintlenir.

* Program sayisi 20 adettir.

<A ve V tuglari ile program numarasi degistirilir.

* PR/TEST tusuna basildiginda ekranda numarasi gériilen alt program baslatilir.

* PR/TEST tusu ile program segildiginde ekranda programin segenekleri gésterilir, ilk gdsterilen segenek o anda kayitli olan segenektir.

* SegeneklerA ve ¥ tuslari ile degistirilir. PR/TEST tusuna basildiginda ekrandaki segenek kayit edilir. Kayit yapildigi zaman ekranda
¢ defa ' o ' yanip séner.

* Alt programin herhangi bir yerinde PROG/REV tusuna basildigi zaman alt programdan ¢ikilir ve ana programa donulur.
Ana programdan ¢ikmak igin PROG/REV tusuna basilir. Displayde ' E-' gérintilenir. Bu durumda PR/TEST tusuna basilirsa
programlama modundan ¢ikilr.

Program Secenek Fabrika A. Agiklama

P 00 50-90 70 Acarken yavaglama noktasi (Kapi Boyu % degeri)

P 01 20-99 30 Acarken baski algilama siiresi (0,2 - 0,99 saniye)

P 02 03-10 05 Kap!i acarken sikismada deneme sayisi

P 03 05-40 15 Acmada diisiik hiz miktari

P 04 30-70 50 Acmada yiiksek hiz miktari

P 05 01-10 05 Ac¢mada hizlanma rampasi ayari (Deger distk ise daha ¢abuk hizlanilir)

P 06 01-10 05 Acmada yavaglama rampasi ayari (Deger dusuk ise daha ¢cabuk yavaglanir)

P07 05-25 15 Agmada kalkis hizi miktari

P08 01-15 05 Acikta tutma giict

P 09 50-90 70 Kaparken yavaglama noktasi (Kapi Boyu % degeri)

P10 20-99 30 Kaparken baski algilama siresi (0,2 - 0,99 saniye)

P11 05-40 15 Kapamada dusiik hiz miktari

P12 30-70 50 Kapamada yiiksek hiz miktari

P13 01-10 05 Kapamada hizlanma rampasi ayari (Deger diistk ise daha ¢abuk hizlanilir)

P14 01-10 05 Kapamada yavaglama rampasi ayari (Deger dusik ise daha ¢cabuk yavaglanir)

P15 05-25 15 Kapamada kalkis hizi miktari

P16 01-15 05 Kapali tutma giici

P17 20-40 20 Tanitma hizi miktari

P18 00-30 00 Demo Modu
Deger 00 iken demo yoktur. Deger 00 dan farkli ise kapi pompa sinyalini dikkate almadan
kendi kendine agcilip kapanir. Agildiginda ve kapandiginda bekleme siiresi segilen saniye
kadar olacaktir. Demo modundan ¢ikmak icin deger tekrar 00 degerine alinmalidir.

P19 00-01 01 Kap! tipi secimi (00: Kramer 01: Teleskopik)

P 99 imalatgi fabrika ayarlarina déniis

KULLANIM BILGILERI

* {Ik elektrik geldigi zaman kapi tam olarak agik degilse P17 programindaki parametre degerindeki hiz ile kapi kapatilir ve 3 sn kapali
bekletilir. Bu zamanda kapama sinyali gelmez ise kapi agtirilir.

* Tam agik durumunda ekranda mv isareti gorunur. Kapi agilirken ekranda 6nce ' oP ' daha sonrada hiz degeri yazar. Acilirken baski
algilandiginda ekranda yiiksek hizdaise ' P 've ' O ', yavas hizdaise ' P ' ve ' o ' yanip soner. Bir siire bekleyip tekrar agmayi dener. Deneme
sayisi P02 parametre degerine ulasinca ekranda ' E ' yazar ve 10 sn siresince beklemede kalir. Bu durumdan sireyi beklemeden
kurtulmak igin PROG/REV tusu kullanilir. Kapi tam olarak agildiginda P08 parametresinde belirtilen degerde agikta tutma guicii uygulanir.

* Tam kapall durumunda ekrandal | isareti gorunur. Kapi kapatilirken ekranda 6nce ' CL ' daha sonrada hiz degeri yazar. Kapatirken
baski algilandiginda ekranda yiiksek hizdaise ' P 've ' C ', yavas hizdaise ' P ' ve ' ¢ ' yanip séner. Baski algilaninca bir siire beklenilir.

Kapi tipi kramer segili ise pompa sinyaline bakiimaksizin kapi ters yéne kisa bir siire hareket ettirilir. Kapi tipi teleskopik segili ise pompa
sinyaline bakilmaksizin kapi geriye agtiriir.Kapi tam olarak kapatildiginda P16 parametresinde belirtilen degerde kapali tutma giicii uygulanir.

* Kolay baski algilaniyorsa baski algilama suresi artiriimalidir. Baskinin geg algilandigi dustnuliyorsa baski algilama suresi
azaltilmaldir. Bazi durumlarda kalkis esnasinda baski algilanirsa, kapida mekanik bir sikisma vardir veya kalkis hizi ok disiik
ayarlanmistir. Bu durumda baski algilama stresi veya kalkis hizi artirnimaldir.

* Elektrik kesildigi durumda aki bagl ise kapinin tam olarak agilmasi saglanir. Elektrik kesilince ekranda ' A ' yazar ve bir siire sonra
kapi aglimaya baglar. Kapi tam olarak agildiginda ekrandaki ' A ' harfi séner. Yanlizca displayin noktasi mikroiglemcinin ¢alistigini
ifade etmek igin yanip sénmeye devam eder. Aklde agilma saglanirken (¢ defa baski algilandigi zaman agilma islemi iptal edilir
ve ekrandaki ' A ' harfi sénduralar.

* PROG/REV tusuna basildigi zaman motordaki gli¢ kesilir ve istenilen mekanik ayarlar rahatlikla yapilabilir.

* PR/TEST tusuna basil tutularak kapinin kapanmasi ve agiimasi test edilebilir. Bu tus kapiyr pompa sinyali varmig gibi calistiracaktir.

SEYIR EGRILERI

HIZ
Agma
g _ .
E s
% K :
< Pog pos | =
(&3 [
g P04 Sy
X
PO3 : y po7
3 : \ F MESAFE
]
P00
HIZ
Kapatma
p . -
E vy 3
- <
2| P13 P14 =
(&3 [
* 4 P12 §
P15 i P
¥ A2 3 MESAFE
——




